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@ Eliment de pesage transporteur lncorpor6 & une chatne de priemballage. 

® Ei6ment de pesage transporteur incorpord d une chaTne 
de prdemballage. 

Le groupe motorWucteur (9) est support6 par un b§ti 
fixe (10) ext6rieurement d I'^ISment de pesage (1) et II est 
8Ccoupl6 en rotation avec rextr6mit6 6loign6e d'un cylindre 
(51 grflce h un arbre allong6 (15) qui est nnont6 flottant grfice 
h des joints (17) de type universel autorisant les seuls 
mouvements verticaux de r6ldment de pesage (1). 
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Element de pesage transporteur incorporS Sl 
une chalne de pr^emballage* 

L' invention a pour objet un 616inent de pesage 
transporteur qui est incorporfi d une chalne de prgeinballage. 
afin de peser des articles qui viennent d'etre prSeraball§s 
et qui sont d6plac§s par vn transporteur entre des postes 
5 de prgemballage situ6s eh amont et un poste d'eraballage et 
d' expedition situg en aval, 

Les articles prSemballfis - par exemple des 
morceaux de viande dSposfis chacun sur une barquette et 
enveloppgs ensuite d'une feuille transparente scell§e 3 
10 la chaleur - sont entralnfis les uns derriSre les autres 
par le transporteur avec une falble distance les siparant. 

On connalt dSjS dans le conunerce des installa- 
tions de ce type. L'^l^ment de pesage est un §l§ment trans- 
porteur ^ courroie sans fin tendue entre deux cylindres 
15 paralleles dont I'un est un cylindre moteur qui est accoupl§ 
a I'arbre de sortie d'un groupe motor^ductiaur . Get §lement 
de pesage a une longueur juste limltfie aux besoins et il est 
dispose entre deux transporteurs classiques en prolongement 
I'un de 1' autre, au niveau voulu pour que la continuitfi du 
20 dgplacement soit assurSe dans un plan horizontal. 

L'glSment de pesage est supports comme il 
convient par le plateau d'une balance d'un type quelconque , 
appropriS. De prgfgrence cette derni&re est de type glectro- 
nique avec un dispositif d'impression d'un ticket qui porte 
25 des renseignements utiles : le poids net de 1' article pesS, 
le prix a 1 •unite du produit et le prix de 1' article. 

De fagon classique dans les installations 
connues, I'Slgment de pesage supports par la balance est un 
ensemble complet autonome; autrement dit, le groupe moto- 
30 rSducteur fait partie de la structure de 1 'ensemble. Son 
poids fait partie du poids de I'glgment de pesage. On a 
ainsi 1 'assurance que la tare, ou poids mort, dudit glgment 
est parfaitement connue et qu'il en est bien tenu compte 
dans les pesees. Ces derniSres doivent satisfaire § une 
35 condition assez rigoureuse selon laquelle le poids doit gtre 
determine avec une erreur au plus ggale 3 2 g. 
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Pour parvenir A cette prficlsion, on est con- 
traint d'arrSter le fonctionnement du groupe motorfiducteur 
qui entralne les courroles transporteuses de l*616ment de 
pesage chaque fols qu'un article & peser est arrlvS sur ce 
5 dernleri la pesfie eat effectufie pendant I'arrfit. Dds qu'elle 
est termln6e, le groupe et les courroles transporteuses sont 
remis en marche, 1' article est 6vacu6 sur le transporteur 
aval et un nouvel article ft peser arrive par le transporteur 
amont . 

10 L' arret du groupe inotor6ducteur pendant chaque 

pesSe est nficessaire parce que le fonctionnement Impose ft la 
balance des vibrations telles que la prficlsion souhaitSe ne 
serait pas atteinte de fagon certaine. 

Bien entendu, on a cherchfi 3 rgduire le plus 
15 possible les frottements, et notamment ceux des courroles 
sans fin, a I'lntfirieur de l^filfiment de pesage afln de 
rSdulre la puissance nScessalre et, par consequent, de 
diminuer le poids du groupe motorfiducteur . MalgrS les 
efforts falts dans ce sens, le polds de ce groupe confSre ft 
20 I'Slfiment de pesage un polds relatlvement SlevS dont I'lner- 
tie n'est pas favorable ft une pesSe precise et raplde. 

En definitive/ 1' element de pesage classique 
permet d'effectuer les pesees ft la precision voulue mais il 
constitue en mSme temps sur les chalnes de preemballage 
25 I'organe qui limite la cadence de travail sur ces chalnes • 

invention a pour but principal de parvenir 
a un element de pesage pour chalne de preemballage qui rende 
possible une cadence de travail plus 61evee par suite de 
reiimlnation de la necesslte d'arrSter la marche de cet 
H element au cours de 1' execution d'une pesee, tout en conser- 
vant la precision exlgee de chaque pesee, quel que soit le 
polds des articles dans une ^amme pouvant aller de 100 g ft 
10 kg environ. En d'autres termes, le but principal de 
1' invention est de parvenir ft un element de pesage trans- 
it porteur, incorpor6 ft une chalne de preemballage, qui permet 
le pesage ft la voiee, ou en continu, sans interruption du 
aeplacement des articles individuels peses. 
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A partir d'un 616ment de pesage comprenant un 
chassis qui supports deux cylindres parallSles dont I'un est 
accouplg en rotation S un groupe motor §ducteur et qui sont 
entourfes de plusieurs bandes sans fin, ce chassis ayant des 
5 pieds reposant sur le plateau d'une balance pour supporter 
1' ensemble au niveau d|un transporteur d' articles, pour 
parvenir au but de 1' invention on fixe le groupe moto- 
rSducteur sur un bati porteur distinct de l'§l§inent de 
pesage et on accouple ce groupe motorSducteur 3 un des 

10 cylindres par 1 ' intermfidiaire d'un arbre allongg muni a ses 
extr6mit§s opposfies de joints d'accouplement f lottant, du 
type joint universel^analogue, pour I'accoupler d'une part 
avec 1' arbre de sortie du groupe motorSducteur/ d' autre part 
avec le cylindre. 

15 De pr§f6rehce, 1' arbre allongg a une longueur 

sensiblement §gale 3 celle du cylindre; avantageusement le 
groupe motorgducteur est support^ par le bati a proximity 
d'une premiSre extrSmitS du cylindre et ce dernier est 
accoupie a 1' arbre allongS par sa seconde extrgmit§ oppos§e, 

20 !• arbre s'§tendant ainsi en grande partie a I'intSrieur de 
ce cylindre. 

Dans un mode pr6fgr§ de realisation de 1' inven- 
tion, le chassis et le bati porteur sont r6unis I'un a 
1* autre par des moyens autorisant les mouvements verticaux 
25 de l'§l§ment de pesage et interdisant ses mouvements longi- 
tudinaux et transversaux.. 

De preference, le chassis comprend au moins 
deux traverses s'Stendant dans I'intervalle entre les 
cylindres et entre les bandes sans fin, et une plaque de 
30 soutien est fix§e a ces traverses afin de soutenir le brin 
supSrieur de ces bandes sans fin* 

On donnera maintenant une description d'un 
exemple de realisation d'un element de pesage conforme a 
1' invention. On se reportera au dessin annexe dans lequel : 
35 - la figure 1 est une vue d' ensemble en elevation d'un 

element de pesage selon I'invention , 

- la figure 2 est une vue de dessus de 1' element de 
pesage de la figure 1 , 
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* la figure 3 est une vue partielle agrandle en coupe 
eelon ZII-III de la figure 1 , 

la figure 4 est une vue de detail agrandle montrant 
un joint d • accouplement entre I'arbre allongg et un cyllndre 
5 de I'SlSinent de pesage , 

- la figure 5 est une vue de dStall agrandle montrant un 
moyen de liaison entre le chassis et le bfitl porteur et 
montrant aussl une plague de soutlen des bandes sans fin. 

Un filSment de piesage d6slgn6 par la reference 
10 gSnftrale 1 est un transporteur de petite longueur qui est 
IncorporA I une Installation dans laquelle on trouve un 
transporteur amont 2 et un transporteur aval 3 desslnfis en 
trait mlxte. Des articles Individuals/ tels que 'des morceaux 
de vlande placfis chacun dans une barquette et enveloppfis 
15 d'une feullle transparente scellde, sont prSparSs en amont. 
lis sont dSplacSs ensulte dans le sens lndlqu6 par une 
fl&che F pour arrlver en aval & un poste d*emballage, ou & 
un poste d' expedition, ou i un poste de rangement selon le 
cas. 

20 En passant sur I'filfiment 1, chaque article 

doit etre pesfi et muni d'une fitlquette indiquant son poids, 
le prix unitaire, le prlx du morceau pr6emball6. A cet effet, 
1* element 1 comprend un chassis rlglde 4 qui contlent deux 
cyllndres paralldles 5# 6 autour desquels passent plusleurs 

25 bandes sans fin 7 qui lalssent entre elles et avec le 

chassis 4 des Intervenes 8, Des pleds 4A s*'6tendent vers 
le bas a partlr du chassis 4 et reposent sur le plateau P 
d'une balance Slectronlque a Imprlmante B. De plus, le 
cyllndre 5 est accouplfi en rotation a un groupe motorSducteur 

30 9 qui assure 1 'entralnement des bandes sans fin 7 et le 
dSplacement des articles le long de I'glSment de pesage 1 
dans le sens de la fldche F. 

Dans I'exeraple prfifSrfi de rSalisation de 1' in- 
vention que I'on d§crlt Icl, 11 exlste un bati porteur fixe 

35 .10 qui comprend des pleds 11 et une partle sup§rleure 12. 
•Cette-^Brniare est dlsposfie de pr€f6rence entre le plateau P 
et le chassis 4. Dans la partle supSrleure 12 sont mgnagSes 
des ouvertures 13 a travers lesquelles passent les pleds 4A 
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du chassis 4 qui reposent sur la balance B. Le bati porteur 
10 est lui-mfime posS sur un support, le mSme que celui de la 
balance B, par exeinple. Ce bSti 10 ne sert pas d supporter 
!• element de pesage 1 dans son ensemble. II sert Sl supporter 
5 le groupe motorfiducteur 9, en face et a proxirait§ d'une 
premiere extr6mite 5A du cylindre 5, grSce 3 une extension 
laterale de la plaque 12 ou d un moyen equivalent. De cette 
f a?on le poids du groupe motoreducteur 9 est sans influence 
sur la balance B. 

10 L'arbre 14 de sortie du groupe motoreducteur 

est accoupie en rotation avec le cylindre 5 a I'aide d'un 
arbre allonge 15 dont la longueur est sensiblement 6gale a 
celle de ce cylindre 5. De plus, il est accoupie a la seconde 
extremite opposee 5B du cylindre 5. A cet effet, ce dernier 
15 est creux et il estpourvu intSrieurement d'un croisillon 
d'accoupleroent 16. L' arbre 15 s'gtend presque en totalitg 
a I'interleur du cylindre 5 et il est muni a ses deux extrS^ 
mites opposees d'un joint d ' accouplement flottant 17, mieux 
visible sur la figure 4, du type joint universel. Chaque 
joint 17 assure la transmission d'un couple de rotation avec 
un tr6s faible jeu tout en autorisant un . debattement angu- 
laire assez important de 1' arbre 15 entre le cylindre 5 et 
1' arbre de sortie 14 du groupe motoreducteur 9. Plusieurs 
types connus de joints peuvent Stre employes pour donner ce 
25 resultat. Dans le present exemple, I'arbrelS est muni a ses 
deux extremites d'un carr6 18 dont chacune des faces porte 
un touriilon 19 sur lequel est monte un roulement a bllles 
20. A 1' extremite libre de 1' arbre de sortie 14 du groupe 9 
et a I'interieur de la seconde extremite 5B du cylindre 5 
30 se trouve un croisillon 16 3 quatre logements demi-cylindri- 
ques 16A, en croix, aptes a recevoir chacun environ une moitie 
de la bague exterieure d'un roulement a billes 20. 

De cette fa^on, le chassis 4, lea cylindres 5, 
6, les bandes sans fin 7 et 1 'article a peser qui se trouve 
35 sur ces derniferes peuvent suivre les deplacements verticaux 
du. plateau P de la balance B sans subir d' efforts nuisibles 
dus a 1' arbre allonge 15. La longueur de ce dernier tend a 
reduire 1' importance de son inclinaison angulaire pour un 



20 
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mSme dfiplaceinent du plateau P. Les mouveroents autorisSs par 
les joints d ' accoupleroent 17 se d6terminent en fonction de 
1 'amplitude maximale pr6vue en sens vertical du plateau P. 
La longueur de I'arbre allongfi 15 est constante et la partie 
de son poids qui pfise aur la balance ne varie pas suffisam- 
ment en fonction de son inclinaison pour que la prScision 
des pesfies en eoit a£fect6e. Le montage flottant de I'arbre 
15 Bupprime auaei la transmission des vibrations du groupe 
motorfiducteur 9 au plateau P de la balance. 

De plus, avec une vitesse constante de rota- 
tion, mftme s'il se produit des frottements parasites dans 
les joints de transmission 17, leur influence est nfigligea- 
ble sur la precision des pesfies. 

De preference, le chassis 4 de I'glSment de 
pesfie est pourvu de deux traverses espacSes 21, parallSles 
aux cylindres 5, 6 et chacune d'elles est rSunie a la plaque 
supgrieure 12 du bSti porteur 10 S I'aide de deux moyens 22 
autorisant un dfibattement en sens vertical seulement. 
Plusieurs moyens connus en soi peuvent 6tre utilisfis a cet 
effet, soit des couteaux & ar6te plaeSe transversalement 
Bux bandes sane fin 7, soit des lames ilaetiques horlzontales 
23 disposfies dans le sens des bandes sans fin 7, comma dans 
le prfisent exemple, et flxfies par leurs extrfimitfis opposfies 
d'une part au chassis 4 d' autre part au bSti porteur 10. 
Ainsi, on §vite de reporter sur le plateau P les forces 
parasites qui peuvent rfisulter de 1' inertia des articles 
qui circulent sur I'Slfiment de pesSe 1 dans le sens de la 
flfeche F. 

Avec un eiSraent de pesage conforroe a 1' inven- 
tion, il est possible de peser les articles en continu, 
pendant leur d§placement par les bandes sans fin 7. 

Un avantage supplement a ire dScoule de 1« inven- 
tion. Puisque le groupe motorSducteur 9 est support§ par le 
bati porteur fixe 10, il n'est plus nficessaire de chercher a 
roinimiser le plus possible son poids, coiraie on le fait pour 
les .. elements de pesage classique. On peut done choisir un 
moteur puissant capable d'entralner des articles lourds 
pesant jusqu'a 10 kg chacun. De plus, comme le montre la 
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figure 5, on peut fixer aux traverses 21 du chassis 4 une 
plaque de soutien 24 disposfie juste en dessous du brin 
supfirieur 7A des bandea sans fin 7, Quand elles portent 
un article lourd ces dernifires reposent et glissent sur la 
plaque 24. Le inoteur est assez puissant pour vaincre oe 
frottement suppldmentalre et les moyens 22 de dgbattement 
vertical retiennent l'«l«ment de pesage contre son 
entralnement dans le sens du dfiplacenent sans entraver 
ses mouvements verticaux. 
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REVENDICATIONS 

1^/ Element de pesage transporteur ayant un 
chassis (4) , deux cylindres espac§s (5, 6) entralnant plu- 
sieurs bandes sans fin (7) , un groupe motor^ducteur (9) 
5 accouplfi en rotation avec un cylindre (5) , caract6ris§ en 
ce que le groupe motorSducteur (9) est fix6 sur un bati 
porteur distinct fixe (10) et accouplS au cylindre (5) par 
1 'intermfidiaire d'un arbre allongS (15) muni 3 ses extrSmi- 
tfis oppos§es <3e joints d accouplement flottant (17) . 

10 2**/ Elgment de pesage selon la revendication 1 

caract§ris6 en ce que 1" arbre allongS (15) a une longueur 
sensiblement §gale a celle du cylindre (5) . 

3"/ Element de pesage selon la revendication 2 
caract§ris6 en ce que le groupe motorSducteur (9) est sup- 

15 port§ par le bati porteur (10) a proximitS d'une premiSre 

extr6mit§ (5A) du cylindre (5) , I'arbre allongS (15) s'§tend 
en grande par tie a I'intfirieur de ce cylindre (5) et il est 
accoupie a la seconde extrgmitfi oppos6e (5B) dudit cylindre 
(5). 

20 4**/ ElSment.de pesage selon la revendication 1 

caractSrisS en ce que le chassis (4) et le bati porteur fixe 
(10) sont rSunis par des moyens (22) autorisant seulement les 
mouvements verticaux du chassis (4), des cylindres (5, 6) et 
des bandes sans fin (7) • 

25 5°/ ElSment de pesage selon la. revendication 1 

. dans lequel le chassis (4) est pourvu de pieds {4A) reposant 
sur le plateau (P) d'une balance (B) caract§risS en ce que 
le bati porteur fixe (10) a une partie supSrieure (12) 
dispos§e entre 1' Pigment de pesage (1) et le plateau (P) 

30 avec des ouvertures (13) pour le passage des pieds (4A) • 

6*/ Element de pesage selon la revendication. 5 
caractgris§ en ce que le chassis (4) est muni de deux tra- 
verses espac§es (21) et les moyens (22) sont fix§s d'une 
part a ces traverses (21) d' autre part a la partie sup§ri- 

35 eure (12) du bati porteur (10) • 

7**/ Element de pesage selon la revendication 1 
caract§ris§ en ce que les joints d' accouplement flottant (17) 
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comprenant ehacun d'une part un carrfi (18) portant sur ses 
faces quatre pivots radiaux (19) supportant chaeun un 
roulewent £ billes (20), d'autre part un croisillon (16) St 
ijuatre logements derai-cylindriques aSA) aptes S recevolr 
5 partiellement chaeun un roulement d billes (20). 

8V Element de pesage selon la revendicatlon 4 
caract6rl86 en ce que cheque moyen (22) est constitufi par un 
couteau a arfite disposfie transversalement aux bandessans 
fin (7) . 

10 9V Element de pesage selon la revendication 4 

earacterisA en ce que cheque moyen (22) est const itu6 par 
une lame souple (23) dlsposie paralldlement aux bandes sans 
fin (7) et fix«e par une extrfimltfl au chassis (4) et par 
I'sxtrfimite opposes au biti porteur fixe (10). 

15 10'/ Element de pesage selon la revendication 6 

caracterise en ce qu • une- plaque de soutien (24) est fix6e 
aux traverses (21) en dessous du brin sup6rieur (7A) dee 
bandes sans fin (7) pour soutenir celles-ci. 
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The unit (1) incorporates a short continuous belt conveyor on which 

articles 

(e.g joints of meat) wrapped in sealed transparent sheets are to be 
weighed in 

transit. Several endless belts sepd. by spaces run over two parallel 
rollers, 

one of which is rotated by a motor and reduction gear train (9) 

through a 

coupling. 

The drive shaft has a floating suspension in universal joints 
allowing the 

weigher (1) to move only vertically on feet (4A) which protrude 
through holes 

(13) in its chassis to rest on the platform (P) of an electronic 
balance (B.) . 

The articles need not be arrested for weighing, and there is no need 

to 

minimise the weight of. the drive unit (9) which can be powerful 
enough to move 

loads of up to 10 kg. 1+2/5 
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The unit (1) incorporates a short continuous belt conveyor on which 
articles 

(e.g joints of meat) wrapped in sealed transparent sheets are to be 
weighed in 

transit. Several endless belts sepd. by spaces run over two parallel 
rollers, 

one of which is rotated by a motor and reduction gear train (9) 
through a 
coupling . 

The drive shaft has a floating suspension in universal joints 
allowing the 

weigher (1) to move only vertically on feet (4A) which protrude 
through holes 

(13) in its chassis to rest on the platform (P) of an electronic 
balance (B) . 

The articles need not be arrested for weighing, and there is no need 
to 

minimise the weight of the drive unit (9) which can be powerful 

enough to move 

loads of up to 10 kg. 
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